
2020年招生计划

六、预计招收博士生的课题研究方向和研究工作简介

1.博士论文研究方向：
1、电液伺服仿真系统
2、电液伺服加载系统
3、重载电液伺服机械手研究

选题类别： □基础性研究 ■应用性研究 ■工程技术攻关研究

□新开辟的研究方向 ■已有研究方向的继续 □其他

2.博士论文的选题背景及意义和主要研究内容简介

电液伺服仿真系统是针对三轴或五轴电液伺服仿真转台等的基础技术。仿真转台是飞行器研制过程中的半实物
仿真关键设备，因此该研究方向具有重要的理论意义和工程应用价值。该方向的研究内容重要为：
  1、高性能电液驱动伺服马达研制；
  2、电液伺服驱动控制系统研究；
  3、仿真转台总体设备的机械机构优化研究等。
电液伺服负载模拟器是飞行器舵机力矩模拟加载的关键设备，对飞行器的研制具有重要的意义。电液伺服加载
技术主要研制电液负载模拟器应用基础技术。该方向的研究内容主要包括：
   1、消弱负载模拟器多余力矩的技术；
   2、摩擦加载电液伺服负载模拟器的研究，利用摩擦加载可以消除多余力矩；
   3、小梯度电液负载模拟器研制。
重载机械臂在工业和国防领域有着广阔的应用前景，而这方面的技术现在还很不成熟，因此这方面的研究具有
重要的理论意义和工程价值。目前，该研究方向主要以海上打捞机械臂为主，开展理论研究和工程实践研究。
研究的主要内容为，机械臂的总体结构，机械臂电液伺服系统，以及电液控制系统等。

3.该选题所依托的科研项目或研究经费来源情况
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