
2020年招生计划

三、预计招收博士生的课题研究方向和研究工作简介

1.博士论文研究方向： 危险环境智能移动操作机器人

选题类别： ■基础性研究 ■应用性研究 ■工程技术攻关研究

□新开辟的研究方向 ■已有研究方向的继续 □其他

2.博士论文的选题背景及意义和主要研究内容简介

面向军事、辐射、矿山等危险环境，研究智能移动操作机器人基础理论和关键技术，包括高机动性全地形适应
地面无人平台设计及控制、空地协调的多机器人协同技术、机器人导航定位技术、基于异构机器人的大场景三
维地图快速构建技术、多机器人远程通讯及信息共享技术、基于3D视场的人机交互和远程操控技术等。

3.该选题所依托的科研项目或研究经费来源情况

国家公益性项目：控放射源探测与处置智能机器人技术研究



2020年招生计划

三、预计招收博士生的课题研究方向和研究工作简介

1.博士论文研究方向： 骨科手术机器人

选题类别： ■基础性研究 ■应用性研究 ■工程技术攻关研究

□新开辟的研究方向 ■已有研究方向的继续 □其他

2.博士论文的选题背景及意义和主要研究内容简介

骨科手术机器人是医工交叉的典型代表，通过使用三维位置传感器来跟踪目标器官、手术工具或植入物，将病
人术前或术中的医学影像数据和病人在手术中的位置等信息进行对应，通过机器人引导手术器械到达病灶位
置，辅助医生完成相应的操作。课题将在机器人机构与控制、力感知与力位混合控制、图像处理及融合、手术
导航等前沿方向开展基础理论、关键技术和应用研究。

3.该选题所依托的科研项目或研究经费来源情况

国家重点研发计划项目：远程骨创伤手术机器人关键技术研究



2020年招生计划

三、预计招收博士生的课题研究方向和研究工作简介

1.博士论文研究方向： 腹腔镜手术机器人

选题类别： ■基础性研究 ■应用性研究 ■工程技术攻关研究

□新开辟的研究方向 ■已有研究方向的继续 □其他

2.博士论文的选题背景及意义和主要研究内容简介

腹腔镜手术机器人是机器人学和医学交叉的前沿学科方向，是医疗机器人的典型代表，也是世界机器人领域、
医学领域的前沿研究热点，具有重要的理论意义和临床实际价值。研究将结合腹腔镜手术机器人、经自然腔道
手术机器人等，在机器人机构与控制、远程手术等前沿方向开展基础理论、关键技术和应用研究。

3.该选题所依托的科研项目或研究经费来源情况

国家自然基金重点项目： 口腔微创手术机器人关键技术研究
国家自然基金面上项目：基于非均匀切口连续体的单孔微创手术机器人机构综合与控制方法研究



四、招生计划申报导师确认

      表中所填内容经本人确认属实。 

导师签字： 年    月    日

五、所在单位党支部意见：
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 □  同意申报  □  不同意申报
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